R1 Dex3-1 Force-Controlled Three-Finger
Dexterous Hand (Haptic Version)

Caratteristiche Tecniche

* Peso: 650 g

* Dimensioni: 175 mm x 88 mm x 77 mm

* Gradi di liberta per mano: 7 (pollice: 3, indice: 2, medio: 2)
* Numero di sensori tattili: 33

"Nota: Il prezzo e le informazioni si riferiscono a una singola mano.
Normalmente, un R1 e dotato di due mani destre opzionali.
Si prega di distinguere tra mano destra e mano sinistra al momento dell’ordine.”
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